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 Настоящее руководство по эксплуа​тации является составной частью эксплуатационной документации на устройство управления электропривода и автоматики пассажирских лифтов с числом остановок до 10, скоростью до 1,0 м/с с нерегулируемым электроприводом переменного тока, и предназначено для ознакомления обслуживающего персонала с устройством и работой электрооборудования лифта. В руководстве по эксплуатации содержится перечень основных технических характеристик изделия, описание конструкции и схема, изложены сведения о порядке включения изделия в работу, требования безопасности и другие сведения, необходимые для правильной эксплуатации данного устройства. В руководстве по эксплуатации имеется техническое описание модернизации устройства управления электропривода и автоматики пассажирского лифта с применением микроэлектроники типа УЛЖ-10. Результатом модернизации будет устройство управления электропривода и автоматики пассажирского лифта УЛЖМ.

 Надежность и долговечность работы устройства УЛЖМ обеспечивается не только качеством изготовления, модернизации и монтажа, но и правильной эксплуатацией в течение срока службы, поэтому соблюдение всех требований и рекомендаций, изложенных в данном документе, является обязательным при эксплуатации устройства, вводе в действие и при проведении технического обслуживания.

В настоящем руководстве по эксплуатации УЛЖМ приводятся в соответствии с 0411.10.4.17.03 Э3 ссылки на следующие электрические аппараты, установленные в различных местах устройства управления лифтом:
а) устройство  управления:

— БУР — блок управления релейный  (ЕИЛА.656141.406);

— БУЛМ — модернизированный блок управления (КШНЕ.656141.407);
— ДБ — кнопка шунтирования дверей шахты в режиме «Ревизия»;
— SD — кнопка открытия дверей ( ДВЕРИ, ||);

— АК2 — пост кнопочный ревизии;

— SA1 — переключатель рода работ;
— SA7— ключ блокировочный режима ревизии (КБР);

— SP1 — выключатель контроля наличия пассажира («15 кг»);

—SP2 — выключатель контроля загрузки кабины 90 % («90 %»);

—SP3.1 — выключатель контроля загрузки кабины 110 % («110 %»);

—SD1 — выключатель открытия дверей (ВКО);

—SD2 — выключатель закрытия дверей (ВКЗ);

—SD3 — выключатель реверса дверей (ВБР);

—SQ2 — датчик замедления вверх (ДЗВ); 

— SQ3 — датчик замедления вниз (ДЗН); 

—SQ4 — датчик нижней остановки (ДНЭ); 

—SQ5 — датчик верхней остановки (ДВЭ); 

—SE2 — выключатель ловителей (ВЛ);

—SE3 — выключатель слабины канатов (СПК);

—SE4 — выключатель натяжных устройств (ВНУ);
—SE5 — выключатель крайних положений кабины лифта (переподъем и пере​спуск);
—КL5 — реле исправности  электрооборудования лифта;

—KL10 — реле вызова диспетчера;
—KL13 — реле контроля закрытого состояния дверей  шахты лифта;
—KL14 — реле контроля исправного состояния блокировочных устройств основного механооборудования лифта;

б) светодиоды платы

— РТ — Реле  тормоза;

— РФТ — Реле форсировки тормоза;

— КН — Реле включения направления низ;

— КВ — Реле включения направления  вверх;

— КБ  —  Реле включения большой скорости;

— КМ — Реле включения малой скорости;

— КМ5 — Реле блокировочного пускателя;

— ГИ —Контроль генератора импульсов;

— РОД — Реле включения открывания дверей;

— РЗД — Реле включения закрывания дверей;

— КБР — Изъятие КБР;

—ВБР — Выключатель реверса дверей;

— 15кГ — Наличие пассажира в кабине;

— ВКЗ — Двери закрыты;

— «90%» — 90% загрузки;

— ДТО — Точная остановка;

— ВКО — Двери открыты;

— «ПИТ» — Контроль питания  +24В;
При изучении работы устройства управления лифтом следует пользоваться данным документом, а так же документами:
—Техническое описание ИЖТП.656342.004 ТО;

—Инструкция по эксплуатации  ИЖТП.656342.004 ИЭ;
1.  ОПИСАНИЕ И РАБОТА УСТРОЙСТВА.
  1.1. Назначение и область применения.

  1.1.1. Настоящее устройство предназначено для одиночного управления пассажирским лифтом со скоростью до 1,0 м/с в жилых зданиях с числом остановок до 10. 

  1.1.2. Устройство управления электроприводом и автоматикой лифтов типа УЛЖМ предназначено для управления лифтом типа ПП 0471 (количество этажей до 10).

  1.1.3. УЛЖМ заменяет ранее используемую для этих целей микроэлектронную станцию типа УЛЖ 10. Путем несложной модернизации устройство управления УЛЖМ может быть получено из УЛЖ-10. При модернизации системы управления типа УЛЖ-10 не требуется иного расположения датчиков, шунтов, перемычек и дополнительного оборудования в шахте, а также не требуется замена шкафов БУР (ЕИЛА.656141.406), БУЛ(ЕИЛА.656141.407) и соединительного жгута (ЕИЛА.685626.404).Требуется лишь, согласно приложения А замена ячеек ЯВН (ЕИЛА.469135.438), ЯЛУ (ЕИЛА.469135.439) и ЯУД (ЕИЛА.469135.440) на одну микроконтролленую ячейку управления (МЯУ)ЛПК.687255.060. По сравнению со станцией управления УЛЖ 10 модернизированное устройство управления УЛЖМ осуществляет ряд дополнительных функций.
1.1.4. Нормальная работа устройства управления лифтом УЛЖМ обеспечивается при следующих условиях окружающей среды:
—высота установки над уровнем моря до 2000 м;

—рабочее значение атмосферного давления от 78,3 (550 мм. рт. ст.) до 106,7 кПа (800 мм рт. ст.);

—температура окружающего воздуха от 5 до 40С;
—относительная влажность окружающего воздуха 60 % при температуре 20 С;

—окружающая среда не взрывоопасная, не содержащая токопроводя​щей пыли.
1.2. Технические характеристики.
1.2.1. Питающая сеть — трехфазная с глухозаземленной нейтралью.

1.2.2. Номинальное значение напряжения цепей управления 24В постоянного тока.
1.2.3. Номинальный ток силовой цепи до 40 А.

1.2.4. Номинальная скорость лифта от 0,5 до 1,0 м/с.

1.2.5. Число остановок до 10.

1.2.6. Устройство управления лифтом обеспечивает следующие режимы работы:

— режим «Нормальная работа»;

— режим «Имитация погрузки»;

— режим «Ревизия»;

— режим «Управление из машинного помещения»;

— режим «Погрузка»;

— режим «Пожарная опасность»;

— режим «Снятия с ловителей»;

— режим «Просмотр кода поломки».

1.2.7. Устройство управления УЛЖМ обеспечивает индикацию местоположения кабины лифта, как в кабине, так и в машинном помещении, на основном посадочном этаже; индикацию направления движения кабины лифта на этажах, индикацию 

включенного состояния исполнительных реле и исправного состояния основных устройств контроля безопасности лифта.

1.2.8. Двери шахты и кабины лифта - автоматические.

1.2.9 Расположение машинного помещения — вверху, над шахтой лифта. 
1.3. Состав устройства.
1.3.1. Основной частью устройства является два шкафа управления одностороннего обслуживания навесного исполнения БУР (ЕИЛА.656141.406) размером 600Х650Х350мм и БУЛМ (КШНЕ.656141.407) размером 600Х650Х350 мм. Шкафы соединены жгутом соединительным (ЕИЛА.685624.404).

1.3.2. Подключение шкафа к внешнему электрооборудованию лифта производится через клеммники и разъемы в шкафу. 

1.3.3. Устройство управления пассажирским лифтом содержит следующие блоки:

— плата управления;

— блок реле и силовых пускателей;

— блок выбора режимов работы;

— аппаратура управления и элементы цепей безопасности на кабине лифта;

— аппаратура управления и элементы безопасности в шахте лифта;

— электродвигатели главного привода и привода дверей кабины лифта.

1.3.4. Основу устройства управления составляет ячейка МЯУ, на вход которой поступают все управляющие сигналы из различных мест управления лифтом: из кабины лифта от кнопочной панели приказов, от вызывных кнопочных аппаратов, расположенных на этажных площадках. С платы осуществляется управление всеми элементами индикации, расположенными как в кабине, так и на этажных площадках. Архитектура платы выполнена таким образом, что обеспечивает подключение внешней аппаратуры управления лифтом по принципу один датчик – один провод. Основной посадочной площадкой (ОПП) называется площадка, расположенная на условном начальном уровне (обычно на уровне земли), оснащённая  индикатором местоположения кабины. На приказной панели кабины и на табло на основной посадочной площадке, а также на дисплее платы  индицируются номер этажа: 1, 2, … 10.

1.4.  Устройство и работа УЛЖМ.
1.4.1. Работа устройства в режиме «Нормальная работа»

1.4.1.1. Режим «Нормальная работа» задается переключателем режимов работы SA1 путем его установки в положение НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА. В исходном состоянии лифт находится на одной из остановок здания, кабина лифта свободна, двери кабины и шахты закрыты, аппараты безопасности находятся во включенном положении, сигнал направления движения отсутствует. Напряжение питания на систему автоматики лифта подается включением вводного устройства, установленного на стене машинного помещения. После подачи питания на устройство управления при исправности блокировочных цепей включаются реле KL5, KL13, KL14.

1.4.1.2. Если вызов зафиксирован на данной остановке, плата формирует команду на открывание дверей. После полного открывания дверей кабины лифта и шахты замыкается выключатель контроля открытого состояния двери кабины SD1 (ВКО) и плата формирует команду отключения привода дверей. Если после открывания дверей кабины пассажир не вошел в кабину, то двери закрываются. Если после открывания дверей кабины лифта в кабину вошел пассажир (группа пассажиров), размыкается выключатель (SP1) контроля груза в кабине лифта («15 кг»), после чего возможна фиксация приказов в кабине. После регистрации приказа или группы приказов, происходит выбор направления движения кабины, и двери закрываются. Если в процессе закрытия дверей на их пути встретится препятствие, отключается выключатель реверса дверей (SD3), открытие прекращается. Через 4–5 с закрытие возобновляется. После полного закрытия дверей кабины лифта и шахты включаются реле контроля состояния дверей KL13. Затем кабина начинает движение на номинальной скорости, одновременно растормаживается вал приводного электродвигателя. Растормаживание осуществляется подачей постоянного напряжения в обмотку электромагнита тормоза. Для форсировки растормаживания в начальный момент на эту обмотку прикладывается все напряжение источника постоянного тока.

1.4.1.3. При движении кабины лифта по шахте происходит последовательный проход датчиков замедления SQ2 и SQ3 сквозь шунты замедления, расположенные между этажами, причем между этажами расположено два шунта: один для замедления при движении вверх, другой — для замедления при движении вниз, при каждом проходе размыкается датчик  замедления.

 На рисунке 1 приведена общая схема расположения шунтов замедления. Команда замедления формируется по импульсу от датчика замедления «верх», если кабина двигалась вверх, и «вниз», если кабина двигалась вниз. При входе шунта точной остановки в датчик точной остановки плата формирует команды на наложение тормоза и отключение электродвигателя. Кабина останавливается на этаже, заданном приказом или вызовом, происходит открывание дверей. После остановки на заданном этаже и открытии дверей кабины происходит снятие из очереди (стирание из памяти) выполненного приказа и вызова. При этом гаснут соответствующие светодиоды в кабине лифта и на этажной площадке. Оставшиеся (не выполненные) в данный момент приказы и вызовы находятся в памяти микроконтроллера. 
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Рисунок 1 — Расположение шунтов.
 Описанный выше цикл движения, сопровождаемый процессом открытия закрытия дверей, повторяется до полного выполнения программы движения, определяемой поступившими приказами и вызовами. Устройством автоматики обслуживаются  попутные вызовы вниз при отсутствии сигнала о наличии 90 % загрузки кабины лифта (выключатель «90 %» замкнут). При размыкании выключателя «90 %» попутные вызовы не обслуживаются. В процессе загрузки кабины груз в кабине может превысить номинальное значение грузоподъемности лифта, при этом размыкается выключатель «110 %» SP3.1, что исключает возможность включения электроаппаратов, определяющих процесс закрытия дверей. При кратковременном нажатии в кабине кнопки ДВЕРИ происходит открывание дверей. При нажатии и отпускании кнопки «Стоп» при открытых дверях и загруженной кабине устройство переходит в режим «Имитация погрузки» и двери остаются открытыми. Закрывание дверей начинается при поступлении приказа, или через 1,5 минуты, или после выхода из кабины пассажира и при замыкании выключателя контроля наличия пассажира («15 кг»), т. е. при порожней кабине лифта. Указатели местоположения и направления движения расположены на ОПП и индицируют этаж нахождения кабины и направление ее движения.

1.4.2. Работа устройства в режиме «Ревизия»

1.4.2.1. Режим «Ревизия» предназначен для проведения эксплуатирующим персоналом ремонтных ра​бот и работ по техническому обслуживанию лифта. Режим «Ревизия» задается переключателем режимов работ в шкафу путем установки его  в положение РЕВИЗИЯ. Управление движением кабины в указанном режиме осуществляется от поста ревизии АК2, расположенного на кабине и возможно только при изъятом из поста ключе блокировки ревизии — КБР и установке в шкафу управления режима «Ревизия». Для обеспечения возможности проведения работ по поиску неисправностей в системе контроля шахтных дверей в посте предусмотрена специальная кнопка, позволяющая шунтировать контакты шахтных дверей.

1.4.2.2. Работа устройства управления происходит следующим образом. После нажатия кнопки ВВЕРХ (ВНИЗ) начинается движение кабины на малой скорости. Движение кабины прекращается сразу после отпускания кнопки.

1.4.2.3. Для обеспечения регулировки дверного привода в процессе наладки лифта предусмотрена возможность управления процессом открывания и закрытия дверей лифта. Для этого необходимо, чтобы в режиме «Ревизия» был вынут ключ КБР из поста ревизии, а затем вновь вставлен. При этом должна быть исправна цепь безопасности. При нажатии кнопки «Вверх» поста ревизии двери лифта начинают открываться, при нажатии кнопки «Вниз» ревизии двери лифта начинают закрываться. Процесс открывания и закрывания продолжается до тех пор, пока нажаты соответствующие кнопки и оканчивается по достижении концевых выключателей  открывания  или закрывания дверей. 

1.4.3. Работа устройства в режиме «Погрузка»

1.4.3.1. Режим работы «Погрузка» относится к специальным режимам и перевод устройства в этот режим осуществляется переключателем режимов работ SA1в шкафу управления лифтом, путем установки его в положение ПОГРУЗКА. Отличие указанного режима работы от основного режима «Нормальная работа», заключается в том, что в режиме «Погрузка» работа лифта осуществляется только по приказам из кабины. При этом  вызовы с остановочных площадок не исполняются. При переводе в указанный режим двери открываются и остаются открытыми до регистрации приказа. В остальном, процесс работы УЛЖМ при отработке цикла перемещения кабины с одного этажа на другой, не отличается от описанного выше режима «Нормальная работа».
1.4.4. Работа устройства в режиме «Управление из машинного помещения»

1.4.4.1. Режим работы «Управление из машинного помещения» предназначен для опробования работы УЛЖМ после проведения регламентных и наладочных работ на лифте. Перевод устройства управления в указанный режим работы осуществляется установкой переключателя режимов работы SA1 в положение УПРАВЛЕНИЕ ИЗ МАШИННОГО ПОМЕЩЕНИЯ. Управление работой устройства и лифта в целом осуществляется при помощи кнопок управления, расположенных в шкафу (ВВЕРХ, ВНИЗ, ТОЧНАЯ ОСТАНОВКА, СТОП).
1.4.4.2. Выбор направления движения осуществляется кнопками ВВЕРХ или ВНИЗ, движение происходит на номинальной скорости, если в этот момент кабина находилась в зоне точной остановки. Если кабина лифта находилась вне зоны точной остановки, то движение в заданную сторону осуществляется на малой скорости до размыкания датчика точной остановки (ДТО). О нахождении кабины в зоне точной остановки свидетельствует свечение соответствующего светодиода (ДТО) на плате. Если кабина находится в зоне точной остановки, после нажатия кнопки ВВЕРХ (ВНИЗ) растормаживается вал электродвигателя главного привода и кабина двигается на номинальной скорости в выбранном направлении. При проходе шунтов через датчики замедления осуществляется размыкание датчиков замедления, счет остановок и изменение сигнала селекции (местоположения) кабины лифта, так же как и при нормальной работе лифта. Замедление кабины происходит только после нажатия на кнопку ТОЧНАЯ ОСТАНОВКА и размыкания выбранного направления датчика замедления к ближайшей по ходу движения кабины остановке, в результате кабина переходит на малую скорость движения до входа в зону точной остановки, после чего кабина останавливается на заданной остановке. Управление приводом дверей в указанном режиме работы исключается. При подходе к крайним остановкам команда замедления формируется автоматически от датчиков крайних остановок (SQ4, SQ5). При нажатии на кнопку СТОП мгновенно отключается электродвигатель и накладывается тормоз. Приказы из кабины и вызовы с остановочных площадок не отрабатываются.
1.4.4.3. В режиме «Управление из машинного помещения» производится коррекция этажности. 
1.4.5. Работа устройства в режиме «Пожарная опасность»
1.4.5.1. Переход в данный режим возможен только из режимов «Нормальная работа» или «Погрузка». Режим «Пожарная опасность» задается включением замыкающего контакта датчика пожарной опасности (ПО), входящим в систему обеспечения безопасности здания.
1.4.5.2. При срабатывании датчика пожарной опасности включается его замыкающий контакт, снимаются все имеющиеся приказы и вызовы и формируется приказ основной посадочной остановки, при этом на плате загораются светодиоды П1 и В1. Если кабина лифта при этом двигалась вниз, то ее движе​ние продолжается до основной посадочной площадки (ОПП). Если кабина двигалась вверх, то при ее подходе к датчику замедления ближайшей по направлению движения остановки формируется команда замедления и кабина переходит на малую скорость. После появления сигнала от датчика точной остановки, кабина останавливается, двери не открываются, и начинается движение вниз к ОПП. После прибытия кабины на ОПП и открытия дверей, дальнейшее движение запрещается, и кабина остается на ОПП с открытыми дверями. Код аварии «сработала пожарная сигнализация» фиксируется на индикаторах. Лифт остается блокированным до переключения питания.
1.4.6. Работа устройства в режиме «Снятия с ловителей»
1.4.6.1. Перевод устройства управления лифтом в режим «Снятия с ловителей» осуществляется установкой переключателя режимов работы SA1 (в шкафу) в положение «Снятие с ловителей». Режим «Снятия с ловителей» служит для снятия кабины с ловителей. Движение кабины в режиме «Снятия с ловителей» осуществляется на малой скорости, управление работой лифта производится кнопками ВВЕРХ и ВНИЗ в шкафу. Остановка кабины происходит после отпускания кнопок.
 Кнопка ДЕБЛОКИРОВКА в шкафу служит для шунтирования выключателей ловителей для обеспечения возможности перемещения кабины лифта лишь вверх и на малой скорости в случае их срабатывания.
1.4.7. Работа устройства в режиме «Просмотр кода аварии»

1.4.7.1. Режим «Просмотр кода аварии» используется для анализа работы устройства управления. Информация о поломке устройства выводится на светодиоды платы.

1.4.7.2. Для входа в режим необходимо переключатель рода работ перевести в режим «Управление из машинного помещения», выключить цепь устройств безопасности (на пример кнопкой СТОП  - SB4), нажать и удерживать кнопку ТО ~ 5c. После этого на светодиодах будет показан номер аварии, произошедшей на лифте. Управление движением кабины от кнопок приказов и/или вызовов, а также от кнопок ВВЕРХ, ВНИЗ, ТОЧНАЯ ОСТАНОВКА, СТОП, ДЕБЛОКИРОВКА из шкафа в этом режиме исключено.

1.4.8.  Выдача сигналов в диспетчерскую

1.4.8.1. При возникновении неисправностей в работе лифта, которые диагностируются контроллером, выключается реле KL5 и включается реле KL10, в диспетчерскую поступает сигнал «Вызов диспетчера». После устранения неисправностей лифта и переключения питания шкафа реле KL5  включаются, а KL10 выключается. 
1.4.9.     Маркировка, упаковка и консервация

1.4.9.1. Маркировка, упаковка и консервация устройства управления производится согласно эксплуатационной документации на лифт, в состав которого оно входит.
2.  ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ПО НАЗНАЧЕНИЮ
2.1. Подготовка к использованию устройства.

2.1.1. Меры безопасности

2.1.1.1. При эксплуатации шкафа управления необходимо соблюдать требования технического регламента безопасности лифтов, правила техники безопасности, «Правила устройства и безопасной эксплуатации лифтов» (ПБ 10-558-03), правила и инструкции для обслуживающего персонала электроустановок и местными инструкциями по технике безопасности.

2.1.1.2.Обслуживание шкафа управления должно производиться с соблюдением следующих правил:

— без  заземления шкафов  управления  включение не допускается;

— чистка и ремонт составных частей шкафов управления производятся только при отключенном вводном устройстве.

2.1.1.3.  При эксплуатации УЛЖМ  запрещается:

— допускать к эксплуатации лиц, не прошедших специальное обучение в объеме «Правил устройства и безопасной эксплуатации лифтов» и не имеющих соответствующего удостоверения на право проведения работ по эксплуатации пассажирских лифтов;
 — допускать к эксплуатации лиц, не прошедших специальное обучение по программе, согласованной заинтересованными организациями в установленном порядке;
— эксплуатация неисправного устройства управления;

— заменять комплектующие изделия, на отличные от указанных в документации завода изготовителя, типы;
— использовать для цепей заземления проводники, не предназначенные для этого;
2.1.1.4.Внимание! При включенном вводном устройстве на QF1–QF3 присутствует напряжение 380В 50 Гц.
2.1.1.5. Перед проверкой работы УЛЖМ необходимо выполнить ряд мер по обеспечению безопасности пользования лифтом:

— убедиться в том, что все шахтные двери закрыты и заперты, и их невозможно открыть с этажа  вручную;

— убедиться в том, что все выключатели, контролирующие состояние цепей безопасности находятся в рабочем положении, свидетельствующем об исправности контролируемых цепей;
— на дверях шахты укрепить плакаты НЕ ВХОДИТЬ! ИДУТ ИСПЫТАНИЯ!;
— принять другие меры безопасности, оговоренные в ПУБЭЛ.

2.1.2. Порядок установки, подготовка к работе.

2.1.2.1. Устройство управления должно устанавливаться в помещениях с климатическими условиями в соответствии с 1.1 настоящего руководства по эксплуатации. Шкафы управления должны устанавливаться в отдалении от системы отопления помещения, могут быть прикреплены к стене машинного помещения или установлены на специальную стойку.

2.1.2.2. Для включения шкафов в систему электропитания и соединения с различными устройствами системы регулируемого электропривода и автоматики лифта необходимо предусмотреть подвод питающего силового кабеля, кабеля подключения силовой нагрузки и кабелей управления снизу шкафа, через, специально для этого предусмотренные, отверстия в днище шкафа. Цепи питания, силовые цепи и цепи управления и сигнализации подключаются через клеммники с помощью втулочных наконечников. Подключение шкафов к оборудованию лифта производится согласно схемы электрической соединений (0411.10.4.17.03 Э3). Заземление электрооборудования осуществляется присоединением к болту заземления на каркасах шкафов, корпусе электродвигателя.

2.1.2.3. Замену ячеек УЛЖ 10 на ячейку МЯУ  производить согласно приложения А.

2.1.2.4. Перед вводом в работу шкафа и электропривода необходимо убедиться в их исправности. Для этого следует визуально проверить состояние монтажа, паек, целостности комплектующих изделий. Подключить к шкафу силовой кабель и кабели управления из шахты, из кабины, от аппаратов управления в машинном помещении и от двигателя. При отсутствии в конструкции лифта отдельных выключателей, необходимо установить на клеммниках  шкафа и кабины следующие перемычки: при отсутствии выключателей SP2 («90 %») и SP3 («110 %») необходимо установить перемычки 3–94, 3–95  в клеммной коробке на крыше кабины. При отсутствии выключатель контроля наличия пассажира (SP1) никаких перемычек устанавливать не требуется.
2.1.2.4. Установить кабину лифта на верхней остановке, в шкафу установить режим «Ревизия». 

2.1.2.5. Включить QF1–QF3 в БУРе. При исправном состоянии электрических аппаратов управления и контроля состояния лифта должны включиться реле KL5, KL13, KL14. Реле KL10 может быть в любом положении, так как его состояние определяется положением тумблера на диспетчерском пульте.

2.2. Использование устройства.

2.2.1. Порядок работы.

2.2.1.1. Проверка функционирования устройства в режиме «Снятие с ловителей». В исходном положении кабина лифта находится на верхнем этаже, вводное устройство выключено, переключатель режимов работы в шкафу находится в положении «Снятие с ловителей». Включить вводное устройство. На верхней остановке нажать кнопку вызова кабины — вызов не должен фиксироваться и кабина не должна открывать двери. В шкафу нажать кнопку ВНИЗ — кабина должна начать движение вниз на малой скорости и остановиться после отпускания нажатой кнопки. Нажать в шкафу кнопку направления ВВЕРХ — кабина должна начать движение вверх и останавливаться после отпускания нажатой кнопки. Ручным воздействием вывести из рабочего положения конечный выключатель переподъема (переспуска) SE5. При этом должно отклю​читься реле KL14, а на плате не должен светиться светодиод KL14. В шкафу нажать кнопки ВНИЗ, затем ВВЕРХ — кабина должна оставаться неподвижной. Вручную открыть двери шахты на верхней остановке, выйти на крышу кабины лифта и вывести из рабочего положения выключатель ловителей. При этом в шкафу должно отключиться реле KL14 и погаснуть соответствующий светодиод. Выйти с крыши кабины и закрыть за собой двери шахты. В шкафу переключить питание. Нажать кнопки ВВЕРХ и ДЕБЛОКИРОВКА, кабина должна прийти в движение вверх на малой скорости и остановиться после отпускания любой из нажатых кнопок. После нажатия кнопки ДЕБЛОКИРОВКА реле KL14 должно включаться. Нажать кнопки ВНИЗ и ДБ — кабина должна оставаться неподвижной, несмотря на включение реле KL14. Отключить питание шкафа, включить выключатель ловителей. 
2.2.1.2. Проверка функционирования устройства в режиме «Ревизия» Включить вводное устройство, установить кабину лифта таким образом, чтобы было удобно войти на крышу кабины, после чего переключатель режимов работы в шкафу установить в положение «Ревизия» и вручную открыть двери шахты на верхней остановке. Войти на крышу кабины и изъять ключ ревизии из кнопочного поста ревизии — КБР. В шкафу на контроллере должен загореться светодиод  КБР. Закрыть двери шахты и в шкафу нажать кнопки направления ВВЕРХ и ВНИЗ — кабина должна оставаться неподвижной, нажать кнопку вызова лифта на верхней остановке — кабина должна оставаться неподвижной. При неподвижной кабине воздействием на ролик отводки открыть одну из створок шахтных дверей и нажать кнопку направления ВВЕРХ и ВНИЗ кабина должна оставаться неподвижной. Закрыть открытую створку дверей и открыть другую, нажать кнопки ВВЕРХ и ВНИЗ — кабина также должна оставаться неподвижной. При неподвижной кабине и закрытыми створками дверей шахты и кабины отключаем выключатель ловителей. Нажимаем  кнопку направления ВВЕРХ и ВНИЗ кабина должна оставаться неподвижной. Так же испытываем выключатель слабины канатов. На кнопочном посту  управления на крыше кабины нажать кнопку направления ВНИЗ — кабина должна начать движение вниз и останавливаться непосредственно после отпускания кнопки направления, нажать кнопку ВВЕРХ — кабина должна начать движение вверх и останавливаться непосредственно после отпускания нажатой кнопки. При неподвижной кабине открыть одну из створок шахтных дверей, нажать в кнопочном посту управления кнопку направления ВВЕРХ или ВНИЗ и кнопку ДБ, шунтирующую двери шахты в режиме ревизии — кабина должна начать движение в заданном направлении и останавливаться после отпускания любой из нажатых кнопок. При неподвижной кабине открываем кабинную дверь. Нажимаем кнопку направления ВВЕРХ и ВНИЗ кабина должна оставаться неподвижной. Нажимаем кнопку ДБ и кнопку ВВЕРХ и ВНИЗ – кабина должна оставаться неподвижной. Закрываем дверь кабины. Нажать кнопку ВНИЗ и удерживать ее. Кабина должна двигаться вниз до датчика точной остановки нижнего этажа и остановиться. Дальнейшее движение вниз невозможно. Нажать кнопку ВВЕРХ и удерживать ее. Кабина должна двигаться до датчика верхнего этажа и остановиться. Дальнейшее движение вверх невозможно. Проверить управление открыванием и закрыванием дверей лифта от поста кнопочного ревизии в процессе наладки лифта. Вынуть, а затем вновь установить ключ SA7 (КБР) в пост ревизии. Нажать кнопку ВВЕРХ поста ревизии, двери должны начать открываться, отпустить кнопку — открывание дверей должно прекратиться, вновь нажать кнопку ВВЕРХ и удерживать ее до полного открывания дверей. Нажать кнопку ВНИЗ поста ревизии — двери должны начать закрываться, отпустить кнопку — закрывание дверей должно прекратиться, вновь нажать кнопку ВНИЗ и удерживать ее до полного закрывания дверей.

2.2.1.3. Проверка функционирования устройства в режиме «Управление из машинного помещения». В исходном состоянии кабина должна находиться в зоне точной остановки на нижней остановке. Установить режим «Управление из машинного помещения». Включить питание, при этом должен гореть светодиод нижнего этажа.  На верхней остановке нажать кнопку вызова лифта — вызов не должен фиксироваться и кабина должна оставаться неподвижной. В шкафу нажать кнопку направления ВВЕРХ — кабина должна начать движение вверх на большой скорости и продолжать движение после отпускания кнопки. Нажать в шкафу кнопку ТОЧНАЯ ОСТАНОВКА. Кабина должна замедлиться от датчика замедления ближайшей остановки и продолжать движение на малой скорости до шунта точной остановки, при наезде на который кабина должна остановиться. Двери не должны открываться. Повторить описанную выше проверку при нажатии кнопки ВНИЗ, результат проверки должен быть аналогичен результату, полученному при движении вверх. При нахождении кабины в зоне точной остановки нажать в шкафу кнопку ВНИЗ или ВВЕРХ и, после начала движения и выхода кабины из точной остановки, нажать кнопку СТОП в шкафу. Кабина должна остановиться между этажами. Нажать кнопку ВВЕРХ или ВНИЗ — кабина должна начать движение в выбранную сторону на малой скорости и остановиться при наезде на шунт точной остановки. Через секунду кабина начнет двигаться в том же направлении на большой скорости (если это был не крайний нижний или не крайний верхний этаж). Нажать в шкафу кнопку ВНИЗ, кабина должна на большой скорости начать движение вниз, при этом на дисплее контроллера должны индицироваться номера этажей. Затем кабина должна замедлиться и остановиться на первой остановке при въезде в датчик крайней нижней остановки. Нажать в шкафу кнопку ВВЕРХ, кабина должна на большой скорости начать движение вверх, при этом на дисплее контроллера должны индицироваться номера этажей. Затем кабина должна замедлиться и остановиться на последней остановке после въезда в датчик крайней верхней остановки. Установить кабину лифта таким образом, чтобы ее кры​ша находилась на уровне этажной площадки. Специальным ключом с этажной площадки открыть одну из створок дверей шахты на том этаже, около которого стоит кабина лифта. В шкафу должно отключиться реле KL13, на плате должен замигать светодиод  «32», погаснуть светодиод БЛОК, отключиться реле KL14. Нажать кнопку ВНИЗ или ВВЕРХ в шкафу. Кабина лифта должна оставаться неподвижной. Закрыть открытую створку дверей, переключить питание в шкафу, нажать на кнопку ВВЕРХ или ВНИЗ в шкафу — кабина должна начать движение в заданную сторону на малой скорости. Нажать кнопку СТОП в шкафу и остановить кабину. Нажать кнопку обратного направления и установить кабину в исходное положение.
2.2.1.4. Проверка выключателей открытия, закрытия и реверса дверей кабины (SD1, SD2, SD3). Установить кабину на верхнем этаже и переклю​чатель режимов работы установить в положение «Погрузка», включить вводное устройство, двери должны открыться. Установить режим «Нормальная работа» — двери должны закрыться. Повторить описанную выше процедуру, но в процессе закрытия дверей на их пути установить препятствие. При срабатывании датчика реверса дверей SD3 двери кабины должны начать открываться. После их полного  открытия убрать препятствие на пути закрытия дверей, двери должны закрыться.

2.2.1.5. Проверка действия блокировочного выключателя ловителей (SE2).Установить кабину на крайней верхней остановке и режим «Управление из машинного помещения». Перебросить трос ограничителя скорости на малый шкив и нажать кнопку ВНИЗ в шкафу. Перед окончанием разгона на большой скорости должен сработать ограничитель скорости и кабина должна «сесть» на ловители. При этом должен отключиться выключатель SE2 на кабине, а в шкафу должно отключиться реле KL14. В шкафу нажать кнопки ВВЕРХ, а затем ВНИЗ. Кабина должна оставаться неподвижной. Для снятия кабины лифта с ловителей в шкафу установить режим «Снятия с ловителей», нажать кнопку ВВЕРХ и ДЕБЛОКИРОВКА — кабина должна прийти в движение в направлении вверх на малой скорости, а после отпускания любой из кнопок остановиться. Открыть двери шахты, войти на крышу кабины, восстановить рабочее положение выключателя ловителей, выйти с крыши кабины и закрыть двери шахты. Выключить питание шкафа, перебросить трос ограничителя скорости на большой шкив, включить питание. В шкафу должно включиться реле KL14, загореться светодиод KL14 на плате. Нажать кнопку ВВЕРХ или ВНИЗ — кабина должна начать  движение в заданную сторону, после чего нажать на кнопку СТОП и остановить кабину. Вернуть кабину в исходное положение — так, чтобы крыша кабины была на уровне остановочной площадки.

2.2.1.6. Проверка действия блокировочного выключателя слабины подъемных канатов (SE3).Установить режим «Управление из машинного помещения», открыть двери шахты и войти на крышу кабины. Ручным воздействием на блокировочный выключатель контроля слабины подъемных канатов вывести его из рабочего состояния, имитируя, тем самым, ослабление, выше допустимой нормы, подъемных канатов. Выйти с крыши кабины и закрыть за собой двери шахты, переключить питание шкафа, KL14 должно быть отключено, не должен светиться светодиод KL14 на плате, нажать кнопки ВВЕРХ, а затем ВНИЗ — кабина лифта должна оставаться неподвижной. Открыть двери шахты, войти на крышу кабины и вернуть в рабочее положение блокировочный выключатель контроля слабины подъемных канатов. Переключить питание шкафа, нажать кнопку ВВЕРХ или ВНИЗ — кабина должна прийти в движение на малой скорости в выбранном направлении, нажать кнопку СТОП, остановить кабину и вернуть ее в исходное положение.

2.2.1.7. Проверка действия блокировочного выключателя натяжного устройства ограничителя скорости (SE4). При закрытых дверях шахты и отключенном блокировочном выключателе натяжного устройства каната ограничителя скорости, в шкафу должно быть отключено  реле KL14, на плате не должен светиться светодиод KL14. Нажать кнопки ВВЕРХ, а затем ВНИЗ — кабина должна оставаться неподвижной. Вернуть в рабочее положение выключатель SE4, переключить питание. При этом в шкафу должно быть включено реле KL14, на плате должен светиться светодиод KL14. Нажать кнопку ВВЕРХ или ВНИЗ в шкафу — кабина должна прийти в движение на малой скорости в выбранном направлении, нажать кнопку СТОП и остановить кабину, вернуть ее в исходное положение. Отключить питание.

2.2.1.8. Проверка действия концевого выключателя переподъема и переспуска кабины лифта(SE5). Ручным воздействием отключить конечный выключатель SE5. В шкафу должно отключиться реле KL14, на плате должен погаснуть светодиод KL14. В шкафу нажать кнопки ВВЕРХ и, затем ВНИЗ — кабина должна оставаться неподвижной. Вернуть в рабочее положение конечный выключатель SE5 — в шкафу должно включиться реле KV14, на плате должен загореться светодиод KL14. Нажать кнопку ВВЕРХ или ВНИЗ — кабина должна прийти в движение на малой скорости в выбранном направлении движения, нажать кнопку СТОП и, после остановки кабины, вернуть ее в исходное положение.
2.2.1.9. Коррекция этажности здания. В режиме МП1 кнопкой ВНИЗ отправить кабину на нижний этаж. После ее остановки на нижнем этаже (на индикаторе номера этажа «1») необходимо нажать кнопку ВВЕХ. После остановки кабины убеждаемся, что кабина находится на верхнем этаже, если это не так, то вновь нажимаем кнопку ВВЕРХ, если кабина по датчику верха на верхнем этаже, то на индикаторе номера этажа «номер верхнего этажа» и в энергонезависимую память микроконтроллера запишется номер этажности здания. Повторную коррекцию этажности необходимо производить в случае установки платы на лифт иной этажности или в случае возможного сбоя в программе микроконтроллера.

2.2.1.10. Проверка функционирования устройства в режиме «Нормальная работа». В исходном положении пустая кабина находится в любом месте шахты вне зоны точной остановки с закрытыми дверями. Вводное устройство выключено, установлен режим «Нормальная работа», все блокировочные выключатели находятся в рабочем положении. Включить вводное устройство, нажать кнопку вызова первого этажа — кабина должна прийти в движение на малой скорости, если кабина находилась в зоне нижнего или верхнего этажа и движется в сторону датчика точной остановки крайнего этажа; иначе кабина начнет движение на большой скорости. При отсутствии предыстории движения приоритет будет направлению вверх. На ближайшем датчике замедления данного направления кабина замедлится, и остановиться на ближайшем по ходу движения этаже. Двери должны открыться и закрыться, на индикаторе должен появиться номер этажа, на котором открылась дверь. Далее кабина должна пойти вниз на большой скорости, на первый этаж. По приходу на этаж кабина должна остановиться. Двери должны открыться и закрыться.
1) Проверка работы привода дверей. Нажать кнопку вызова на крайней нижней остановке — двери должны открыться и светодиод на посту вызова должен погаснуть. В кабину не входить, при этом через 7с двери кабины должны закрыться. Вновь нажать кнопку вызова на нижней остановке (после полного закрытия дверей) и после открытия дверей войти в кабину. На плате должен загореться светодиод  «15кГ», что свидетельствует о нахождении пассажира в кабине. Кнопки приказов в кабине не нажимать. Через 7с двери начнут закрываться, после чего нажать кнопку || на посте приказов в кабине — двери должны вновь начать открываться. Повторное закрывание дверей должно начаться через 7с после реверсирования.

2) Проверка работы устройства по приказам из кабины. Войти в кабину на нижней остановке и последовательно нажать все кнопки приказов кроме первого, при этом должны светиться светодиоды, индицирующие регистрацию приказов. Двери лифта должны начать закрываться и, после полного закрытия, кабина должна начать движение вверх. После прихода кабины на вторую остановку нажать кнопку приказа первой остановки — приказ должен зафиксироваться. В процессе движения кабины должны меняться показания этажей на табло первой остановки. Лифт должен обслужить все зарегистрированные приказы при движении вверх, затем обслужить приказ первой остановки и остаться с закрытыми дверями при отсутствии других приказов и/или вызовов.

3) Проверка работы устройства по вызовам порожней кабины. Установить порожнюю кабину на крайнюю верхнюю остановку и нажать кнопку вызова с этой остановки. В вызывном кнопочном посту на этаже должен светиться светодиод, что свидетельствует о регистрации данного вызова устройством и должны открыться двери кабины, после чего светодиод вызова должен погаснуть, а двери, с выдержкой времени 7с  должны начать закрываться. В кабину не входить, а спуститься на этаж ниже и нажать кнопку вызова на остановке. Должен светиться светодиод соответствующего вызова, кабина должна начать движение вниз и остановиться на остановке, на которой зарегистрирован  вызов, после остановки должны открыться двери, погаснуть светодиод вызова данной остановки. Последовательно опускаясь вниз нажимать кнопки вызовов на всех остановках здания, контролировать перемещение кабины.
4) Проверка работы устройства по попутным вызовам. Войти в кабину на верхней остановке нажать и удерживать кнопку || ДВЕРИ, на плате должен загореться светодиод «ВБР». После этого второй человек, проводящий испытания, должен опускаясь вниз, нажимать кнопки вызова, начиная с верхней остановки до второй остановки. Затем, человек, находящийся в кабине, должен отпустить кнопку ДВЕРИ и нажать кнопку приказа первой остановки. При этом кабина должна, опускаясь вниз, обслужить все вызовы — с верхнего по второй, а также обслужить приказ первой остановки.

5) Проверка возможности вызова груженой кабины. Нажать кнопку вызова на верхней остановке и войти в нее. Кнопки приказов в кабине не нажимать, на одной из остановок нажать кнопку вызова. Кабина должна пойти на вызов лишь после закрывания дверей.

6) Проверка работы устройства при наличии «90 %» загрузки кабины. Сигнал о наличии «90 %» загрузки кабины лифта формируется выключателем SP2. Имитация срабатывания выключателя SP2 достигается отключением провода с маркировкой «94» в клеммнике БУЛ после отключения питания. Включить питание шкафа. Нажатием кнопки вызова с верхней остановки вызвать кабину и, после ее прибытия, войти в кабину и нажать кнопку приказа первой остановки. Одновременно с этим нажать кнопки вызова на нескольких этажах. После закрывания дверей кабина должна начать движение вниз на номинальной скорости и, не останавливаясь по попутным вызовам, оста​новиться по приказу на первой остановке. На плате должен светиться светодиод «90 %».
7) Проверка работы устройства при наличии 110 % загрузки кабины. Сигнал о наличии перегрузки формируется выключателем SP3. Имитация срабатывания выключателя SP3 достигается отключением провода с маркировкой 95 в клеммнике БУЛ  при выключенном шкафе. Затем включить питание шкафа. В шкафу на плате должен замигать светодиод «90%» означающий перегруз кабины. В режиме НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА и ПОГРУЗКА двери кабины должны открыться, ни по вызовам, ни по приказам кабина двигаться не должна. Выключить вводное устройство и восстановить провода 94, 95 на клеммнике БУЛ. Включить вводное устройство.

8) Проверка действия датчика температурной защиты дви​гателя «Перегрев 2».Отключить вводное устройство, отключить от клеммника провод с маркировкой «15». Включить вводное устройство. На плате должен замигать светодиод «КБР». В режиме НОРМАЛЬНОЙ РАБОТЫ и ПОГРУЗКИ на точной остановке двери кабины должны открыться, но ни по вызовам, ни по приказам кабина двигаться не должна. Отключить вводное устройство и подключить провод с маркировкой «15» к клеммнику. Включить вводное устройство и убедиться в том, что устройство верну​лось  в исходное состояние. 

  2.2.1.11. Проверка функционирования устройства в режиме «Погрузка». В исходном положении кабина стоит на верхнем этаже, двери закрыты,  вводное устройство выключе​но, переключатель режимов работы в шкафу находится  в положении НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА. Включить питание, двери должны открыться, а затем закрыться. Установить режим «Погрузка», двери должны открыться и не закрываться до появления какого-либо приказа из кабины. Вызовы в данном режиме не должны регистрироваться и исполняться. Войти в кабину и нажать кнопку приказа первого этажа, а на нескольких этажах кнопки вызова ВНИЗ. Вызовы не должны фиксироваться. После нажатия кнопки приказа на посте приказов двери должны закрыться, кабина должна двигаться вниз на номинальной скорости и, не останавливаясь по вызовам с этажей, остановиться по приказу из кабины на первом этаже. После остановки двери должны открыться и оставаться открытыми до появления какого-либо приказа из кабины. Нажать кнопки нескольких приказов — двери должны закрыться и кабина должна двигаться вверх на номинальной скорости. При движении вверх кабина должна последовательно останавливаться на тех этажах, приказы которых были нажаты и зафиксированы устройством. После выполнения очередного приказа светодиод соответствующей  кнопки приказа должен гаснуть. После прибытия кабины на последний этаж выйти из кабины лифта, переключатель режимов работы в шкафу установить в положение НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА. При этом двери должны закрыться и, до появления какого-либо вызова, кабина должна оставаться неподвижной с закрытыми дверями. В машинном помещении выключить вводное устройство.

 2.2.1.12. Проверка функционирования устройства в режиме «Пожарная опасность». 

1) Проверка функционирования устройства при порожней и неподвижной кабине. Включить вводное устройство, после открытия и закрытия дверей, с соблюдением необходимых мер предосторожности, установить перемычку между цепями 3 и 116, имитируя срабатывание датчика пожарной опасности. Кабина начнет двигаться вниз. Появление вызова и приказа 1 этажа свидетельствует о переходе в режим «пожарная опасность». Нажать, после начала движения, кнопки вызова на каких либо остановках — кабина должна, не останавливаясь по попутным вызовам, дойти до первой остановки и открыть двери. Снять перемычку и переключить питание. Задать вызов верхней остановки здания, установить кабину в исходное положение.
2) Проверка функционирования лифта при его движении вниз с пассажирами. Нажать кнопку вызова на верхней остановке и, после открытия дверей, войти в кабину. Нажать кнопку вызова на какой-либо остановке и приказа иной (кроме первой) остановки на кнопочном пульте в кабине лифта. Двери должны закрыться и кабина должна двигаться вниз на номинальной скорости. После начала движения установить в шкафу перемычку между цепями 3 и 116. Кабина должна, не останавливаясь, проследовать мимо остановок, на которых зарегистрированы вызовы и приказы. На первой остановке двери должны открыться и оставаться открытыми. Снять перемычку и переключить питание.
3) Проверка функционирования лифта при движении с пассажирами вверх. Нажать кнопку вызова на нижней остановке, войти в кабину и нажать кнопку приказа верхней остановки. После начала движения кабины установить перемычку между цепями 3 и 116. Кабина должна остановиться на ближайшей по ходу движения остановке и, не открывая дверей, начать движение вниз до первой остановки. По пути движения не должны исполняться попутные вызовы на остановках. После прибытия на первую остановку двери должны открыться и оставаться открытыми. Снять перемычку и переключить питание.4) Проверка функционирования устройства в режиме «Погрузка». В режиме нормальной работы вызвать кабину на верхнюю остановку и после прибытия кабины, открытия и закрытия дверей, установить режим «Погрузка». Двери кабины должны открыться. Установить перемычку между цепями 3 и 116,  двери должны закрыться и кабина должна двигаться вниз к первой остановке, после прибытия на которую, двери должны открыться и оставаться открытыми. Снять перемычку и переключить питание.

2.2.1.13. Проверка выдачи сигналов в диспетчерскую. В режиме «Нормальная работа» при нахождении лифта на любой из остановок, двери закрыты, кабина в зоне точной остановки, отключить автоматический выключатель QF3 в БУРе. Включить вводное устройство. Через некоторое время, когда плата не получит подтверждения размыкания ВКЗ, что должно произойти при открывании дверей кабины, произойдет отключение лифта с выдачей кода поломки «16», после этого должно включиться реле вызова диспетчера.
2.2.2. Возможные неисправности и способы их устранения
2.2.2.1. Перечень аварийных ситуаций устройства с соответствующими кодами аварий приведён в  таблице1
	Код
	Описание аварийной ситуации
	Мигают светодиоды поломки
	Вероятная причина аварийной ситуации
	Метод устранения аварийной ситуации

	Нет

горя-

щих
	Отключено напряжение питания
	Светодиоды

погашены.
	Отключено вводное устройство, прекращена подача электроэнергии. Была прекращена подача электроэнергии, сгорел предохранитель  +24В.
	Заменить предохранитель.
 Обеспечить подачу электропитания.

	1
	Разомкнута цепь реле контроля дверей шахты 
(KL13) не на точной остановке
	1
	Неисправность или плохая регулировка выключателей шахтных дверей, или KL13
	Заменить или отрегу​лировать выключате​ли; заменить реле; сообщить диспетчеру о проникновении в шахту

	2
	Превышение контроль​ного времени ожидания включения ВКЗ при закрывании или ВКО при открывании дверей
	2
	Неисправность или плохая регулировка ВКЗ или ВКО. Неисправности в дверном приводе.
	Заменить или отрегулировать выключатель. Устранить неисправность привода дверей.

	3
	Замкнутое состояние реле KL13 при открытых дверях кабины
	2 и 1
	Неисправность KL13. Неисправность привода дверей. 
	Заменить KL13. Отрегулировать привод дверей.

	4
	Превышение контрольно​го времени съезда на большой скорости с
 ДТО  > 4c
	4
	Неисправность главного привода или неисправность ДТО.
	Проверить цепь главного привода. 

Проверить ДТО.

	5
	Открыта дверь шахты, не соответствующая номеру этажа на плате. (сбой места)
	4 и 1
	Неисправность или плохая регулировка выключателей шахтных дверей; попытка проникновения в шахту
	Заменить или отрегу​лировать выключатели; сообщить диспетчеру о проникновении в шахту

	6
	Нарушение контроля две​рей шахты, т. е. не замкнуты контакты выключателей охраны шахтной двери при открытии дверей кабины лифта (есть ВКО)
	4 и 2
	Неисправность или плохая регулировка выключателя шахтных дверей. Неисправность ВКО.
	Заменить, или отрегу​лировать выключатель; 

Отрегулировать ВКО.

	7
	Лифт отключен с оборванной  цепью безопасности.
	4 , 2 и 1
	Лифт отключен по причине обрыва цепи безопасности (KL14).
	Проверить состояние цепи безопасности.

	8
	Превышение допусти​мого числа (8) реверсов дверей кабины лифта по причине оборванной цепи контроля шахтных дверей.
	8
	Не отрегулированы или неисправны концевые дверей шахты или кабины. Оборвана цепь контроля шахтных дверей. Неисправно реле KL13.
	Отрегулировать концевые, заменить неисправный концевой или реле.


	9
	Превышение контроль​ного времени движения на большой скорости

> 8c
	8 и 1
	Неисправность главного привода. Неисправность цепи главного привода. Неисправность тормоза. 
	Устранить неисправность главного привода, отрегулировать тормозное устройство.

	10
	Превышение контроль​ного времени движения на малой скорости

> 16c
	8 и 2
	Неисправность главного привода. Неисправность цепи главного привода. Неисправность тормоза.
	Устранить неисправность главного привода, отрегулировать тормозное устройство.

	11
	Лифт отключен в режиме «перегрев двигателя»
	8,2 и 1
	При перегреве двигателя обслуживающий персонал отключил лифт.
	Проверить температурный датчик, проверить цепь датчика температуры.

	12
	Лифт отключен в режиме «имитация погрузки»
	8 и 4
	В режиме «имитация погрузки» обслуживающий персонал отключил лифт.
	

	13
	Лифт отключен с оборванной цепью реверса дверей.
	8,4 и 1
	Лифт отключен по причине оборванной цепи реверса дверей обслуживающим персоналом.
	Проверить состояние кнопки «РЕВЕРС» в кабине, проверить цепь реверса дверей.

	14
	В режиме «Нормальная работа» нажата кнопка ВВЕРХ или ВНИЗ поста на кабине
	8,4 и 2
	Не исправен пост.
	Устранить неисправность поста.

	15
	Замкнутое состояние пускателей направления в отсутствии движения.
	8,4,2 и1
	Неисправен пускатель направления
	Заменить пускатель.

	16
	Превышение контроль​ного времени выключения ВКО или ВКЗ

>16c
	16
	Неисправность концевого ВКО или ВКЗ. Неисправность привода дверей
	Заменить или отрегулировать концевые. Устранить неисправность привода дверей.

	17
	Не включился контакт подтверждения включения направления
	16 и 1
	Неисправен пускатель цепь включения пускателя или блок-контакт пускателя направления. 
	Проверить блок-контакт  пускателя, проверить цепь включения пускателя, заменить пускатель.

	18
	По подсчету этажей – этаж верхний, но датчик ДВЭ не сработал.
	16 и 2
	Не исправен или не отрегулирован ДВЭ, или не была произведена коррекция этажности.
	Заменить или отрегулировать датчик, произвести коррекцию этажности согласно п. 2.2.1.9. РЭ

	19
	В посте ревизии вынут КБР
	16,2  и 1
	Неисправность поста или переключателя КБР в посте 
	Заменить или отрегулировать пост.

	20
	 Срабатывание датчика верхнего этажа не на верхнем этаже.
	16 и 4
	Неисправность или плохая регулировка ДВЭ. Не была произведена коррекция этажности.
	 Заменить или отрегулировать ДВЭ. Произвести коррекцию этажности   согласно  п. 2.2.1.9. РЭ.


	21
	Срабатыва​ние датчика нижнего этажа не на первой остановке.
	16,4  и 1
	Неисправность или плохая регулировка ДНЭ. Не была произведена коррекция этажности.
	 Заменить или отрегулировать ДНЭ. Произвести коррекцию этажности согласно п. 2.2.1.9. РЭ

	22
	На нижнем этаже не сработал датчик нижнего этажа.
	16,4 и 2
	Неисправен ДНЭ.
	Заменить или отрегулировать ДНЭ

	23
	Одновременное сраба​ты​вание датчиков точной остановки и замедления вверх
	16,4,2 и 1
	Неисправность датчика
	Заменить датчик

	24
	Одновременное включе​ние ВКО и ВКЗ 
	16 и 8
	Неисправность или пло​хая регулировка вы​ключателей ВКО или ВКЗ
	Заменить или отрегулировать выключатели

	25
	Одновременное срабаты​вание датчиков точной остановки и замедления вниз
	16,8 и 1
	Неисправность датчика
	Заменить датчик

	26
	Пропущен ДТО


	16,8 и 2
	Неисправен или не отрегулирован ДТО,  шунт на этаже. Направление движения не соответствовало выбранному (нарушена правильность чередования фаз сети)
	Заменить или отрегулировать ДТО. Проверить правильность чередования фаз. 



	27
	Включение одновременно более одного режима.
	16,8,2 и 1
	Неисправность переключателя режима работы. 
	Проверить переключатель режима работы .

	28
	Замкнутое состояние реле РОД при отсутствии команды открывания дверей
	16,8 и 4
	Неисправность реле открывания дверей
	Заменить реле открывания дверей

	29
	Схема контроля микроконтроллера не выключилась.
	16,8,4 и 1
	Неисправен узел контроля микроконтроллера  платы.
	Заменить плату

	30
	Схема контроля микроконтроллера не включилась.
	16,8,4 и 2
	Неисправен узел контроля микроконтроллера  платы.
	Заменить плату

	31
	Сбой при считывании данных датчиков.


	16,8,4,2и 1
	Неисправность в цепи питания, неисправность платы. 
	Проверить питание (напряжение и наличие пульсаций). 
Заменить плату.

	32
	Несанкционированное открытие дверей шахты, один или несколько концевых охраны шахты сработал без команды открывания дверей.
	32
	Неисправность или плохая регулировка выключателей охраны шахт​ных дверей; попыт​ка проникно​вения в шахту
	Заменить или отрегу​лировать выключа​те​ли; сообщить диспет​черу о проникнове​нии в шахту

	33
	Контакт реле РОД не подтвердил включение открывания дверей
	32 и 1
	Неисправность реле открывания дверей, неисправность цепи РОД.
	Заменить реле открывания дверей или прочистить контакты реле. Проверить цепь РОД.

	35
	Отсутствие сигнала от ВКЗ кабины в движении.
	32 и 2
	Неисправность или плохая регулировка выключателя ВКЗ
	Заменить или отрегулировать выключатель

	36
	Сработал пожарный датчик.
	32, 2 и 1
	Сработала пожарная сигнализация. Неисправность пожарного датчика.
	Вызвать пожарных. Проверить пожарный датчик.

	37 SHAPE 



	Одновременное срабаты​вание датчиков замедления верха и низа
	32 и 4
	Неисправность датчика.
 Неисправна цепь датчика.
	Заменить датчик. Проверить цепь датчика.

	38
	Пропущен датчик замедления вниз
	32,4 и 1
	Неисправен датчик или не отрегулирован датчик или шунт на этаже.
	Заменить или отрегулировать датчик замедления вниз, проверить регулировку шунта на этаже

	39
	Пропущен датчик замедления вверх
	32,4 и 2
	Неисправен датчик или не отрегулирован датчик или шунт на этаже.
	Заменить или отрегулировать датчик замедления вверх, проверить регулировку шунта на этаже

	40
	При движении кабины лифта включилось реле открывания дверей
	32,4,2 и 1
	Неисправность реле. Неисправность платы.
	Заменить реле. Заменить плату

	41
	Одновременное срабаты​вание датчиков верхней и нижней остановок
	32 и 8
	Неисправность или плохая регулировка ДНЭ или ДВЭ
	Заменить или отрегулировать ДНЭ  или ДВЭ

	42
	Неисправность микросхемы включения реле.
	32,8  и 1
	
	Заменить плату

	43
	Неисправность микросхемы датчиков
	32,8 и 2
	
	Заменить плату

	44
	Неисправность микросхемы кнопок приказа/вызова
	32,8,2 и 1
	
	Заменить плату

	45
	Неисправность микросхемы подсветки кнопок приказа/вызова
	32,8 и 4
	
	Заменить плату

	
	Появилась команда открывания или закрывания дверей в движении.
	32,8,4 и1
	Сбой в программе микроконтроллера или неисправность микроконтроллера
	Заменить ячейку МЯУ

	
	ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ИНДИКАЦИЯ



	
	Перегрев двигателя
	Мигает светодиод «КБР»
	Перегрев двигателя. Обрыв датчика температуры двигателя. Неисправность платы.
	После остывания двигателя лифт вновь будет работать. Проверить датчик температуры.
 Заменить плату.

	
	Лифт в режиме «имитации погрузки».
	Мигает светодиод «15кГ»
	Нажали кнопку Стоп кабины при наличии загрузки. 

Превышение допустимого числа реверсов дверей кабины лифта (8) по цепи реверса дверей.
	Через 1,5 минуты после нажатия, или при нажатии кнопки приказа, или при нажатии кнопки «Реверс дверей», или после освобождения кабины  лифт вернется в нормальную работу. 

Проверить и отрегулировать механизм реверса дверей, проверить кнопку «реверс дверей»

	
	Кабина загружена более чем на 110%
	Мигает светодиод 

«90»
	Перегруз кабины.

Не исправен выключатель перегруза кабины
	Разгрузить кабину. Отрегулировать или  заменить выключатель перегруза кабины.


Замена ячеек УЛЖ 10 на ячейку МЯУ.

1. Подготовка к замене ячеек.

1.1. При замене ячеек УЛЖ 10 на ячейку МЯУ необходимо соблюдать правила техники безопасности, «Правила устройства и безопасной эксплуатации лифтов» (ПБ 10-558-03), правила и инструкции для обслуживающего персонала электроустановок и местным
3. ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ, ПРАВИЛА ХРАНЕНИЯ
И ТРАНСПОРТИРОВАНИЯ
3.1.Техническое обслуживание устройства управления должно производиться при его нормальной эксплуатации не реже одного раза в три месяца. При техническом обслуживании необходимо выполнить следующие операции:
— провести внешний осмотр с целью проверки состояния паек, на​дежности крепления деталей и узлов;

— очистить детали и узлы шкафа управления от пыли и следов коррозии;

— проверить надежность соединений;

— проверить надежность заземления.

3.2.После ремонта, связанного с заменой неисправных узлов и деталей, проверить работоспособность устройства управления в штатных режимах работы.

3.3. Правила хранения и транспортирования устройства управления приведены в эксплуатационных документах на лифт, в составе которого используется устройство управления.

Приложение А.

и инструкциями по технике безопасности.

1.2. Замену необходимо производить с соблюдением следующих правил:

— без заземления шкафов  управления включать не допускается;

— замена производится  только при отключенном вводном устройстве.

1.3. При замене ячеек УЛЖ 10 на ячейку МЯУ запрещается:

— допускать к замене лиц, не прошедших специальное обучение в объеме «Правил устройства и безопасной эксплуатации лифтов» и не имеющих соответствующего удостоверения на право проведения работ по эксплуатации пас​сажирских лифтов;
— допускать к замене лиц, не прошедших специальное обучение по программе, согласованной заинтересованными организациями в установленном порядке для лифтовых станций УЛЖ 10;
— замена на неисправном лифте;
1.4.Внимание! При включенном вводном устройстве на QF1 шкафа БУЛ присутствует напряжение 380В 50 Гц.
1.5. Перед заменой  необхо​ди​мо выполнить ряд мер по обеспечению безопасности:

— убедиться в том, что отключено вводное устройство;

— убедиться в том, что все шахтные двери закрыты и заперты, и их невозможно открыть с этажа вручную;

— убедиться в том, что все выключатели, контролирующие состояние цепей безопасности находятся в рабочем положении, свиде​тельствующем об исправности контролируемых цепей;
— на дверях шахты укрепить плакаты НЕ ВХОДИТЬ! ИДУТ ИСПЫТАНИЯ!;
— принять другие меры безопасности, оговоренные в ПУБЭЛ.

2. Выполнение замены.
 2.1. Отключить автоматический выключатель QF1 шкафа БУЛ. В дальнейшем  источник питания 17 вольт не потребуется.

2.2. Отключить разъемы плат ЯВН, ЯЛУ, ЯУД. Нижние разъемы (А1–Х1, А2-Х1, А3-Х1) аккуратно уложить на дно БУЛа, они в дальнейшей работе не понадобятся.

2.3. Снять платы ЯВН, ЯЛУ, ЯУД.

2.4. Установить ячейку МЯУ  на четыре верхних крепления ячейки ЯВН и закрепить ее с помощью винтов крепления плат УЛЖ. На некоторых модификациях шкафа БУЛ левый средний крепежный штырь, может не совпасть с нижним левым отверстием ячейки МЯУ, штырь нужно будет отогнуть влево или отломить.

2.5. Подключить разъемы А1-Х2, А2-Х2, А3-Х2 - согласно надписей на ячейке МЯУ.

А1-Х2 к верхнему вместо ЯВН, А2-Х2 к правому вместо ЯЛУ, А3-Х2 к нижнему  вместо ЯУД.

2.6. Шкаф управления БУЛМ, полученный в результате вышеописанных действий имеет следующие отличия от шкафа управления БУЛ: не используются силовые трансформаторы (трансформатор) Т1,Т2,Т3 диоды VD1.1,VD1.2,VD2.1, VD2.2, VD3.1, VD3.2; конденсатор С1 (схемные обозначения согласно ЕИЛА.656141.407 Э3), поэтому автоматический выключатель QF1 должен быть отключен. Разъемы  А1–Х1, А2-Х1, А3-Х1 в БУЛМ также не используются. Установленные перемычки БУЛ, согласно таблице 1. инструкции по эксплуатации ЕИЛА.656342.004. ИЭ на работу УЛЖМ не влияют. Все остальные элементы шкафа БУЛ УЛЖ в новом устройстве сохраняются. Кнопки управления и переключатели БУЛМ выполняют те же функции, что и в БУЛ. Все внешние подключения остаются без изменения и не выполняются никакие новые подключения. Клеммы ХТ11 (ЕИЛА.656141.407 Э3) для установки этажности в УЛЖ, в БУЛМ УЛЖМ не используются, УЛЖМ имеет режим автоматического определения этажности ( п. 2.2.1.9 РЭ). В УЛЖМ из двух сигналов ПРЕГРЕВ1 И ПЕРЕГРЕВ2 перегрева двигателя обрабатывается лишь один сигнал ПЕРЕГРЕВ2. Алгоритм работы УЛЖМ по нему аналогичен алгоритму работы УЛЖ по сигналу ПЕРЕГРЕВ2. В УЛЖМ нет элементов управления вентилятором обдува двигателя. Реверс дверей кабины в УЛЖМ происходит по обобщенному сигналу 164, сигнал 92 игнорируется. Демодернизация – возврат от УЛЖМ к УЛЖ  производится в обратном порядке. Отключается вводное устройство. Отключаются разъемы А1-Х2, А2-Х2, А3-Х2 от ячейки  МЯУ, ячейка МЯУ снимается. Устанавливаются ячейки ЯВН, ЯЛУ, ЯУД, подключаются к ним разъемы А1-Х2, А2-Х2, А3-Х2 , А1-Х1, А2-Х1, А3-Х1. Включается автоматический выключатель QF1 шкафа БУЛ. Включается вводное устройство.
3. Следует обратить внимание на схему тормоза в БУР.
Настоятельно  рекомендуется сделать перекоммутацию, если схема тормоза собрана так, как показано на рисунке слева  (92г.). В противном случае возможны проезды точных остановок по причине несвоевременного наложения тормоза.
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Назначение индикаторов ячейки МЯУ
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 «Контроль вызовов и приказов». 

Индикаторы подключены непосредственно к выводам, идущим к цепям кнопок вызовов и приказов. Засвечивание возможно в любом режиме работы лифта, но фиксация и исполнение лишь в режиме НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА и ПОГРУЗКА по описанному в РЭ алгоритму. Зажженный светодиод не в режиме НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА и ПОГРУЗКА означает, что нажата соответствующая маркировке на ячейке МЯУ кнопка вызова или приказа. 

В режиме НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА и ПОГРУЗКА светящийся светодиод означает зарегистрированный вызов или приказ (п.п. 1.4.1., 1.4.3. РЭ).
«Управление реле».
 Индикаторы подключены непосредственно к выводам управления включением реле. Светящийся индикатор означает, что на катушку реле подано напряжение 24 вольта.
«Датчики».
Светодиоды этой группы непосредственно к датчикам лифта не подключены. Ими управляет микроконтроллер, потому, возможна ситуация, когда состояние светодиода не отражает реальное состояние датчиков лифта. «ПИТ» - светодиод светится в том случае, когда напряжение питания более 18 вольт и пульсации по питанию низки. Светодиод «ПИТ» не горит, если напряжение питания ниже 18 вольт. Светодиод «ПИТ» «помигивает» если высок уровень пульсаций по питанию (отсутствует фаза, неисправен один из фазных предохранителей, неисправна емкость по питанию, и т.д.). Редкие кратковременные погасания при включении или выключении  тягового электродвигателя или двигателя привода дверей, также не исключает проблем с питанием.
«90%» светодиод горит, если кабина загружена на 90%, иначе светодиод не горит. Светодиод «90%» мигает если кабина перегружена (сработал датчик 110%).
«КБР» светодиод горит, если вынут ключ ревизии из поста ревизии на крыше кабины.
«КБР»  светодиод мигает при  перегреве двигателя.
«ВБР»  светодиод горит, если  в кабине нажата кнопка реверса дверей, или сработал датчик реверса на крыше кабины. 
 «15кГ»  светодиод горит, если кабина загружена.
«15кГ»  светодиод мигает, если лифт в режиме «имитация погрузки».
«ВКО»  светодиод горит, если двери кабины открыты.
«ВКЗ»  светодиод горит, если двери кабины закрыты.
«ДТО»  светодиод горит, если кабина находится в зоне датчика точной остановки.

«KL13» светодиод горит, если катушка реле контроля шахтных дверей KL13 под напряжением.
«KL14» светодиод горит, если катушка реле контроля выключателей безопасности KL14 под напряжением.
«Генератор импульсов».
Светодиод «ГИ» индикация работы микроконтроллера. В случае остановки  светодиод «ГИ» будет непрерывно гореть. В режиме НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА светодиод кратковременно вспыхивает, с периодом около 13 сек.
«Код аварии».
Светодиоды кода аварии имеют двойное назначение. В нормальной работе (поломки на лифте нет) они работают как светодиоды датчиков. В случае поломки с помощью этих светодиодов можно узнать причину отключения лифта. Все причины отключения лифта имеют код – номер поломки. При отключении лифта будут мигать светодиоды кода поломки. Каждому мигающему светодиоду соответствует номер (1,2,4,8,16,32). Номер поломки определяется арифметических сложением номеров, соответствующих мигающим светодиодам. Например, если после поломки на плате мигают светодиоды «2» и «16», то номер код поломки будет определен сложением чисел 2 и 16, 2+16 = 18, и 18 – есть номер поломки, если мигают «1», «4» и «8», то номер поломки  (1+4+8 = 11) будет 11. Номер поломки будет 2, если будет мигать, лишь один светодиод «2». Более редким видам поломок  присвоены более сложные для подсчета сочетания цифр. В режиме «Просмотр кода аварии»  (п. 1.4.7. РЭ) светодиоды этой группы  горят не мигая.

Приложение В.

Коды аварий.

Ничего не горит. Отключено напряжение питания

1. Кабина не на ДТО, а цепь дверей шахты (KL13) разомкнута.

2. Превышено время открывания (закрывания) дверей (>16c).

3. Двери открыли (есть ВКО), а цепь KL13 не разомкнута.

4**. Превышено время съезда с ДТО (> 4c).

5. Открыли не то, что подсчитано (сбой места).

6. Есть ВКО, а все двери шахты закрыты (по концевым охраны шахты).

7. Лифт отключен с  оборванной цепью безопасности (KL14).

8**. Двери не дошли после 8 попыток закрыть (цепь KL13).

9**. Превышено время движения на БС между датчиками (> 8c).

10. Превышено время движения на МС между датчиками (> 16c).

11. Лифт отключен в режиме «перегрев двигателя».

12. Лифт отключен в режиме «имитации погрузки».

13. Лифт отключен с оборванной цепью реверса дверей.

14*. Кн. поста ревизии нажата в режиме нормальной работы.

15**. Не отключился контактор направления.

16. Превышено время схода  с ВКО или ВКЗ водила дверного привода (> 4c).

17**. Направление включили, а контактор направления не включился.

18*. Этаж верхний, а ДВЭ нет.

19*. Вынут ключ КБР в режиме нормальной работы.

20*. Есть ДВЭ, а этаж не верхний.

21*. Есть ДНЭ, а этаж не первый.

22*. Этаж первый, а ДНЭ нет.

23. ДТО и датчик замедления верх одновременно.

24. ВКО и ВКЗ одновременно.

25. ДТО и датчик замедления низ одновременно.

26. Пропущен ДТО или не верное чередование фаз питающего напряжения.

27**. Одновременно более одного режима (неисправен переключатель выбора режима).

28. Команды открывания дверей нет, а РОД притянуто.

29. Неисправна цепь контроля процессора (защита не сбросилась), неисправна ячейка.

30. Неисправна цепь контроля процессора (защита не взвелась), неисправна ячейка.

31. Помехи при считывании датчиков.

32**. Несанкционированное открытие дверей (по концевому охраны шахты).

33. Включили открывание дверей, а реле РОД не притянулось.

34*. Пропал ВКЗ при движении кабины лифта.

35**. Сработала пожарная сигнализация.

36. Датчик замедления верха и низа одновременно.

37**. Пропущен датчик замедления низ.

38**. Пропущен датчик замедления верх.

39. Включено реле открывания дверей при движении кабины.

40*. ДНЭ и ДВЭ одновременно.

41. Неисправны микросхемы включения реле, неисправна ячейка.

42. Неисправны микросхемы датчиков, неисправна ячейка.

43*. Неисправны микросхемы кнопок вызова – приказа, неисправна ячейка.

44*. Неисправны микросхемы подсветки кнопок вызова – приказа, неисправна ячейка.

45. Появилась команда открывания или закрывания при движении, неисправна ячейка.
Примечания:

* - В режиме нормальной работы при такой поломке кабина будет доведена до  ДТО и открыты двери перед отключением лифта.

** - В режиме нормальной работы, если кабина будет на ДТО, то двери кабины будут открыты перед отключением лифта.
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